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ABSTRAK 

 

Parkir adalah menghentikan atau menaruh (kendaraan) untuk beberapa saat 

ditempat yang disediakan. Parkir bukan perkara mudah, berdasarkan survey, 20% 

dari semua kecelakaan mobil terjadi di tempat parkir meskipun sudah terdapat 

sensor parkir. Sensor parkir menggunakan sensor ultrasonik sebagai pemindai 

jaraknya, kemudian diisyaratkan menggunakan suara dengan tempo tertentu. 

Penelitian ini bertujuan untuk membangun prototype aplikasi Parking Assistant 

berbasis mobile dengan sensor ultrasonik dan Arduino UNO R3. Penelitian 

dilakukan dengan metode penelitian dan pengembangan dengan  studi literatur dan 

mempelajari dokumen terkait sebagai metode pengumpulan datanya. Prototype 

aplikasi berhasil dibuat menggunakan App Inventor dengan basis android. 

Rangkaian sensor parkir dibuat menggunakan Arduino UNO R3 dan empat (4) 

sensor ultrasonik. Aplikasi dan rangkaian sensor berhasil diintegrasikan dengan 

hasil pengujian fungsi utama berhasil sesuai skenario program, pemindaian jarak 

memiliki persentase kesalahan 1,29 - 10 % dari jarak uji, konektivitas yang mulai 

terganggu transmisi datanya pada jarak 9 meter dan koneksi yang terputus-putus 

pada jarak 10 meter. 

 

 

Kata kunci : Android, App Inventor, Arduino UNO R3, Parking Assistant, Sensor 

Ultrasonik  
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ABSTRACT 

 

Parking is stopping or placing the vehicle for a while in the space. The 

survey results show that 20% of all car accidents occur in parking, even though 

there are parking sensors. The parking sensor uses an ultrasonic sensor as a distance 

scanner and is signaled using a sound with a specific tempo. This study aims to 

build a prototype mobile-based Parking Assistant application with ultrasonic 

sensors and Arduino UNO R3. The research was carried out using research and 

development methods by studying literature and related documents to collect data. 

The application prototype was successfully created using App Inventor on an 

Android basis. The parking sensor circuit is made using Arduino UNO R3 and four 

(4) ultrasonic sensors. Applications and sensor circuits have been successfully 

integrated with the results of the primary function test successfully according to the 

program scenario, distance scanning has an error percentage of 1.29 - 10% of the 

test distance, connectivity begins to interrupt data transmission at a distance of 9 

meters and intermittent connections at a distance of 10 meters. 

 

 

Keywords: Android, App Inventor, Arduino UNO R3, Parking Assistant, 

Ultrasonic Sensors  

 

 

 

  


